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Was ist AUTOSAR?

AUTOSAR is a global partnership of leading companies in the automotive
and software industry to develop and establish the standardized software
framework and open E/E system architecture for intelligent mobility.

AUTOSAR ist eine globale Partnerschaft von fihrenden Unternehmen der Automobil-
und Softwareindustrie zur Entwicklung und Etablierung eines standardisierten Software-
Frameworks und einer offenen E/E-Systemarchitektur fur intelligente Mobilitat.
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Kooperationspartner in AUTOSAR

o AUTOSAR Standard 2003 gegrindet
» Grundungsmitglieder o~ More Than 350 AUTOSAR Partners
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Architektur von AUTOSAR

Hardwareabstraktion
ermoglicht Entwicklung
von wiederverwendbarer
Software

Application

Software

Standardized
Methodology

AUTOSAR definiert
Software Architektur in
Layern um Hardware und
Software zu entkoppeln AUTOSAR

HW-specific
(ECUs)

Hardware
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Beispiel fur eine AUTOSAR-Anwendung

Maon Intefligent Sensor Yehicle Computer or Zone ECL Actuator ECL
r____________________________________________________________

BrakePedalSensar ErakeDesisionArbitrator BrakeActuator
ESCAkD ABSAkD
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Brake Pedal Emergency Brake Information Brake Force
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Wachsende Komplexitat und Anzahl von Anforderungen
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Vehicle-Backend Vehicle-Backend Integration
90% of All Connection Zone Architecture Vehicle OS & API
E/E-Driven Service-oriented Time-Sensitive Big Data
Innovations Architectures Metworking Central HPC
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Struktur und Abstraktionsebenen von Anforderungen

RS PO

RS - Requriements Specification
SWS - Software Specification
ARXML - AUTOSAR Extensible

“ba““‘" Markup Language
\e : RS
02 aur@san
\ X\
‘\\G‘\‘ e“\e Document Title yecsen,
o\ (A *(e‘l\ sme | [SRS_ModeMgm_09180] The BSW Mode Manager shall evaluate the current
097 DO% \ 2 =" mode requests
O de(“ ‘\,\“ =) g
P‘(\“O‘ otV “\,‘\e G(‘a Description: The BSW Mode Manager [1] shall arbitrate (evaluate) the current mode
‘Le . 1 : requests and switch the modes dependant on the result.
3\(\ Each OEM applies specific rules for mode changes,

Uptracing
: RS | Doks: 1
ROMaIn o Anf: 24
Uptracing
RS 2| X | Doks: 87
Components ||ssw Anf.: 3595
Uptracing ?
SWS Spec =22 || = |Doks: 179
BSW Anf.: 38894
Ausgangssituation
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Rationale: The resulting stats is hold in a state manager like the EcuM, in the RTE [7] or

ina SW-C {the BSW Mode Manager [1] is staieless)

Use Case: -

Dy i SRS._|

Covered feature request:

« RS _BRF_00103 (The enabling of IPDU groups shall be done by calling an
appropriate interface of COM)

+ RS_BRF_00060 (The control of the LIN Schedule tables shall be done by
calling an appropriate interface of the LIN interface )

+ R5_BRF_00130 (Configurable BSW internal Evaluation of Mode Requesis)

ARXML

09177

nnes | ern

suppqrﬁng

|(RS_BRF 01172, RS_BRF 01528, RS BRF._01448)

AuTESAR SWS

[SWS_BswM_00252] [When a EswMModeCondition has BswMConditionType =
BSWM_EVENT_IS_SET sind references a BswMEventRequestPort:

o if the BswMEventRequestFort is in a SET state, then the EswMModeCondi-
tion shall evaluat: to TRUE

o if the EswMEveniRequestFort is in a CLEAR state, then the BEzwMModeCon-
dit ion shall eviluate to FALSE
ARXML

« | (SRS ModeMgm_09180, = RS _ModeMgm_09177)
O —_
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Problem & Ziel

Problem:
« Traceability Uber mehrere Ebenen
gestaltet sich schwierig
-> kontinuierl. Konsistenzsicherung im
AUTOSAR-Umfeld erwies sich
unrealistisch
« Navigationsschwierigkeiten
« Abhdngigkeiten zwischen
Anforderungen auf der gleichen
Ebene schwer darstellbar

Ziel:

« Einfache Auswahl von Subsets aus den
Autosar Dokumenten

o Darstellung von Abhangigkeiten zwischen
Dokumenten

o Darstellung implementierter Features
Uber mehrere Dokumente des Standards
hinweg

Ansatz:

Verstichwortung von Spec-Items

->Tagging
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Neuer Ansatz

RS PO

3,
RS Main %

- .

RS Platforms .
- 0(6
(Y

RS Components

SWS / TPS Spec

RS PO

Uptracing
IéS Main

r Anf.. 24
Uptracing

RS Components

T Anf.: 3595
Uptracing

he
UerAns ats

SWS Spec
Anf.: 38894

Ausgangssituation
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FEATURES

RS Components

SWS Spec

Features auf weitere Ebene
taggen

REConf " 2023



Auswahl Taggingtool

Anforderungen an Tool:

o Lizenzkosten
« einfach zu bedienen
« Import & Export von ARXML-Files
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o) Freeplane

9 Version 1.10.6 | Rang 4/ 116

Kriterien an das Tool:
« Daten importieren
(als ARXML)
« Daten mit Tag
versehen
« Daten exportieren
(als ARXML)
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